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課題 3 次のシステムに対して、以下の (1)～(3)の問に答えよ。
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(1) 行列 A の固有値の一つは −1 である。残りの二つを求めよ。(2点)

(2) u = 0 としたシステムが安定かどうか判定せよ。(2点)

(3) 行列 A の固有ベクトルとして以下の v1, v2, v3 を選ぶことができる。それぞれに対応する固有値
を答えよ。(2点)
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