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課題 3 下図に示すフィードバック制御系を考える。
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ただし、 P (s) =
4

s2 + s− 2
であるとする。以下の (1)～(3)の問に答えよ。

(1) C(s) =
s+ 2

s+ 3
とする。特性多項式 ϕ(s) を求め、内部安定性を判定せよ。

(2) C(s) = 1
4 とする。このとき、ナイキスト軌跡は下図の実線のようになる。図中に ω = 0, 1,∞ に

対応する三点を示せ。また、制御系の安定性を判定せよ。
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(3) C(s) = 3
4 とする。このときのナイキスト軌跡を下図に描け。また、制御系の安定性を判定せよ。
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